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Description


Solucionario de tomassi capitulo 12 1Transmisión digital; es la transmisión de pulsos digitales entre dos o más putos de un sistema de comunicación y se da mediante la atmósfera de la tierra. Radio digital: la modulación y demodulación son pulsos digitales en lugar de formas de onda analógicas y existen tres técnicas de modulación digital FSK, PSK, QAM. 2. Capacidad de información: de un sistema de comunicación representa el número de símbolos independientes que pueden pasarse a través del sistema en una unidad de tiempo determinada representada en bps. 3. ¿Cuáles son los esquemas de modulación más predominantes, utilizados en los sistemas de radio digital? FSK: Transmisión (modulación) por desplazamiento de frecuencia. PSK: Transmisión (Modulación) por desplazamiento de fase. QAM: Modulación de amplitud en cuadratura QAM. 4.- Explique la relación entre bits por segundo y baudios para un sistema FSK. La razón de bits (rapidez) de cambio en la entrada del modulador. La rapidez (razón) de cambio en la salida del modulador se llama razón de baudio y es igual al recíproco de tiempo de un elemento de señalización de salida, el baudio es la razón de línea en símbolos por segundo. En FSK binario las razones de entrada y salida son iguales, es decir un bit y un baudio son iguales. 5. Defina los siguientes términos para la modulación FSK. Desviación de frecuencia: Es la mitad de la diferencia entre las frecuencias de marco y espaco y depende de la amplitud de la señal modulante. Índice de modulación: MI= Äf/fo Äf=desviación de frecuencia; fo= frecuencia modulante (es la queda el ancho de banda de salida); Relación de desviación: es el índice de modulación que da el ancho de banda más amplio. El peor de los casos es cuando la desviación de frecuencia y la frecuencia modulante están en sus valores máximos. 6. Explique la relación entre a) el mínimo ancho de banda requerido para un sistema FSK y la tasa bits, y b) las frecuencias de marco y espacio. a)El mínimo ancho de banda es dos o tres veces la razón de bit de entrada y produce un espectro de salida de FM relativamente angosto. b)La salida FSK se desplaza entre dos frecuencias, frecuencia de marca o de 1 lógico y frecuencia de espacio o de 0 lógico. 7.- ¿Cuál es la diferencia entre el MSK y el FSK estándar? ¿Cuál es la ventaja del MSK? c)El MSK es un FSK binario, excepto que las frecuencias de marca y espacio están sincronizadas con la razón de bit de entrada binario (solo existe una relación de tiempo precisa). d)La ventaja: asegura una transmisión de fase fluida y así el demodulador no tiene problemas para seguir el desplazamiento de frecuencia. 8.-Defina PSK Transmitir por desplazamiento de fase (PSK) es otra forma de modulación angular, modulación digital de amplitud constante. En PSK la señal de entrada es una señal digital binaria y son posibles un número limitado de ases de salida. 9.- Explique la relación entre bits por segundo y baudios para un sistema BPSK. La razón de cambio de salida (baudio), es igual a la razón de cambio de entrada (bits por segundo). 10.- ¿Qué es un diagrama de constelación y como se utiliza con PSK? Un diagrama de constelación es similar a un diagrama fasorial, excepto que el fasor completo no está dibujado, solo se muestran las posiciones relativas de los picos de los fasores. La separación entre 2 fasores adyacentes es de 45° en una señal de 8-PSK puede experimentar un cambio de fase de casi ±22.5 durante la transmisión y aun tener su integridad. 11.- ¿Qué es un demodulador coherente? El circuito de recuperación de la portadora coherente detecta y regenera una señal de portadora que es coherente tanto en frecuencia como en fase, con la portadora del transmisor original. 12.-Explique la relación entre el mínimo ancho de banda requerido para un sistema de 8-PSK. El mínimo ancho de banda requerido para permitir la salida de un modulador de 8-PSK, es igual a un tercio del modulador BPSK y 50% menos que el requerido para un modulador QPSK, además, en cada caso el baudio ha sido reducido por las mismas proporciones.



13.- Explique la relación entre bits por segundo y baudios para un sistema de 16PSK. Un modulador de 16-PSK actúa en los datos que están entrando en grupos de 4 bits (2^4=16), llamados quadbits (bits en cuadratura). La fase de salida no cambia hasta que 4 bits han sido introducidos al modulador por tanto, la razón de cambio de salida (baudio) y el mínimo ancho de banda son iguales a un cuarto de la tasa de bits que están entrando (f b/4). 14.- Defina QAM. La modulación de amplitud en cuadratura (QAM), es una forma de modulación digital en donde la información digital está contenida, tanto en la amplitud como en la fase de la portadora transmitida.



15. ¿Cuál es la diferencia entre PSK y QAM? La diferencia está en que la PSK, la información digital está contenida en la amplitud (constante) y en la QAM está contenida tanto en la amplitud como en la fase. 16. ¿Defina la eficiencia del ancho de banda? Se utiliza para comparar el rendimiento de una técnica de modulación digital con otra, en esencia es la relación de la tasa de bits de transmisión al mínimo ancho de banda requerido, para resolver un esquema de modulación en particular. (Número de bits que pueden propagarse a través de un medio, por cada Hz de BW) Matemáticamente: 17. Explique las diferencias entre PSK absoluta y PSK diferencial. En el DPSK la información de entrada binaria está contenida en la diferencia entre 2 elementos sucesivos de señalización, mientras que en el de la fase (PSK) absoluta no. 18. ¿Cuál es el propósito de un circuito de recuperación de reloj? ¿Cuando se utiliza? *El propósito es regenerar los relojes en el receptor (de un sistema digital), que están sincronizados con los del transmisor. *Se utiliza casi siempre para recuperar información del reloj de los datos recibidos
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