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Short Description

trabajo practico de la materia señales y sistemas, momento 3. universidad nacional abierta y a distancia UNAD...



Description


MOMENTO 3



SESIÓN N°. 2 (Práctica 2).



SEÑALES Y SISTEMAS GRUPO: 203042_25



ALEJANDRO CANO MOSQUERA Código: 16.375.904



TUTOR: FREDDY VALDERRAMA.



UNIVERSIDAD NACIONAL ABIERTA Y A DISTANCIA (UNAD) PROGRAMA DE INGENIERÍA ELECTRÓNICA Mayo de 2016



3. Pruebe el siguiente script en la ventana de comandos de octave:



clc clear all s= tf ('s') Gp1=10/ ((s+0.01)*(s+5)) impulse (Gp1) figure bode (Gp1) figure step (Gp1) %%%%%%%%%%% z= tf ('z', 1); T= 3.4/ (z^2+z+0.5) figure step (T, 20) %dib



En el análisis de este scrip podemos ver que en la primera parte se define la variable s, luego se define una función de transferencia en el tiempo y al aplicar los comandos impulse, bode y step e intermediando entre ellos el comando figure nos arroja la gráfica para cada comando en función de variables en el tiempo y frecuencia. Transfer function 's' from input 'u1' to output... y1: s Continuous-time model. Transfer function 'Gp1' from input 'u1' to output... 10 y1: ------------------s^2 + 5.01 s + 0.05



Continuous-time model.



Analice los resultados e investigue el funcionamiento de los comandos: step, bode, e Impulse. Comando step Para obtener la respuesta ante una entrada escalón unitario se emplea el comando step. Puede definirse el tiempo en el cual se desea la respuesta al escalón, mediante un vector de tiempo T, step (num,den,T) >>t=0:0.1:20; >>step(y,u,t) Se define t como un vector cuyo elemento inicial es 0, su elemento final es 20 y existen elementos que son el incremento desde 0 hasta 20 de 0.1 en 0.1. Al ejecutar el comando



step para y y u se obtiene en la ventana de figuras la respuesta escalón para los primeros 20 segundos. Si la entrada es un escalón de valor 5 y se desea ver la salida hasta un tiempo de 5 segundos: » step (5*n,d,0:0.1:5)



Comando bode El comando bode dibuja el diagrama de Bode de una función de transferencia. El comando margin dibuja el diagrama de Bode y calcula los valores de los márgenes de fase y ganancia y las frecuencias de cruce de fases y ganancias. » bode(n,d) » margin(n,d)



Permite representar la respuesta en frecuencia de un sistema H (jw) en dos gráficos conocidos como: H (jw) dB 20 log H (jw) v/s w {r/s} Diagrama de Magnitud / H (jw) [ ] v/s w [r/s] Diagrama de Fase Comando impulse Respuesta temporal de una función de transferencia Para obtener la respuesta temporal de una función de transferencia ante una entrada impulso se emplea el comando impulse, definiendo los vectores de los polinomios numerador y denominador.



» n = [3] » d = [1 5] » Impulse(n,d) Use el anterior script y modifíquelo si es necesario para calcular la respuesta al escalón unitario de los siguientes sistemas:



Sistema 1



Sistema 2



Sistema 3



Sistema 4



Bibliografía INGENIERÍA DE CONTROL I – COMANDOS DE MATLAB, extraído de: http://www.esi.unav.es/asignaturas/control1/ComandosMatlab.pdf
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