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Short Description

Descripción: dinamica de cuerpos rigidos en un eje fijo...



Description


UNIVERSIDAD AUTÓNOMA DE CAMPECHE FACULTAD DE INGENIERÍA INGENIERÍA EN ENERGÍA



Nombre de la Materia CINEMATICA Y DINAMICA Título de la Actividad ENSAYO DE LOS CAPITULOS MANDADOS A CLASSROOM



POR: OSWALDO VALENCIA QUEN Nombre del Alumno



3er SEMESTRE



GRUPO A



ROGER SANCHEZ PARRAO Nombre del Profesor 09/10/2016 Fecha de entrega



Introducción: En este ensayo estudiaremos el movimiento plano de cuerpos rígidos y comenzaremos por definir algunos conceptos útiles. Un cuerpo rígido es aquél en el que la distancia entre cualquier par de puntos permanece constante, es decir, es un cuerpo ideal cuyas dimensiones no cambian bajo ninguna circunstancia. Dado un plano fijo de referencia, un cuerpo rígido realiza un movimiento plano si cada partícula permanece a una distancia constante de dicho plano; esto no implica que la distancia al plano sea la misma para todas las partículas: Pensemos en el movimiento que realiza una puerta -que podemos aproximar como cuerpo rígido- cuando se abre, cada uno de sus puntos siempre permanece a una distancia constante del piso, que en este caso juega el papel de plano de referencia fijo, por ello se dice que es un movimiento plano. En el movimiento en un eje fijo el movimiento las partículas que forman al cuerpo rígido se mueven en planos paralelos a lo largo de círculos centrados sobre el mismo eje fijo. Si éste eje intersecta al cuerpo rígido cualquier partícula localizada sobre éste tiene velocidad lineal y cualquier partícula localizada sobre éste tiene velocidad lineal y aceleración nula Igualmente analizaremos las ecuaciones que rigen la rotación de un cuerpo rigido alrededor de un eje fijo
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ROTACIÓN ALREDEDOR DE UN EJE FIJO En un sistema a y b existe una particula en rotación, los vectores Ra y Rb de posición de a y b se escribe la ecuación con respecto a un sistema de referencia fijo: Rb= Ra + Rb/a (con respecto a t)



La traslación en dicho vector Rb/a se mantiene constante junto con la magnitud y cuando el cuerpo rigido esta en traslación tiene la misma velocidad y aceleración en cualquier instabte dado. Para una traslación curvilínea, su velocidad y aceleración cambian su dirección, asi como la magnitud en cada instante, y para la rectilínea todos los puntos del cuerpo se mueven en paralelo, manteniendo la velocidad y aceleración en una sola dirección durante el movimiento.



Imagine una particula que gira en su mismo eje fijo, sea P el punto de cuerpo y R el vector posición con respecto a un sistema fijo. Supongamos que el sistema se centra en el punto O sobre AA´ y que el eje z coincide con este. En el punto B se proyecta P sobre AA´, ya que P es constante a la distancia de B, se formara un circulo de centro B y un radio R SEN TETA donde este denota el angulo de R y AA´



La posición de P se define en el angulo teta que forman entre BP, y se conoce como coordenada angular del cuerpo y se define como positiva cuando va en sentido desde A’



Se define v=dr/dt en una particula P resulta ser el vector tangenre a su trayectoria y a la magitud v=ds/dt.
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Podemos deducir que la velocidad v de P resulta un vector al plano que muestra a AA´ y r, con una magnitud definida por v= ds/dt r(teta)’ sen teta



El vector w=wk = (teta)˙k ,que está dirigido a lo largo del eje de rotación se denomina la velocidad angular del cuerpo y es igual en magnitud a la razón de cambio ˙ de la coordenada angular; su sentido puede obtenerse mediante la regla de la mano derecha (sección 3.6) con base en el sentido de rotación del cuerpo.†La aceleración de una particula en P se define:



En este caso K es la constante en magnitud Alfa= alfa*k = w´*k= teta*k



La aceleración angular de un cuerpo que gira alrededor de su eje es el vector dirigido a lo largo del eje de rotación, y es igual en magnitud a la tasa de cambio de la velocidad angular. Volviendo a, observe que la aceleración de P es la suma de dos vectores. El primer vector es igual al producto vectorial r; es tangente al círculo descrito por P y, por lo tanto, representa la componente tangencial de la aceleración. El segundo vector es igual al triple producto vectorial (mixto de tres vectores) obtenido al formar el producto vectorial; ya que r es tangente al círculo que describe P, el triple producto vectorial está dirigido hacia el centro B del círculo y, por consiguiente, representa la componente normal de la aceleración.



Rotaciócion en de una placa representativa Su movimiento es en un plano perpendicular a su eje de rotación. el plano xy coincide en el plano de la figura con eje z. Recordemos que w= wk, corresponde un valor + del escalar w a una rotación contraria al movimiento del reloj de dicha placa, y un valor – al sentido de las manecillas del reloj, por lo tanto la velocidad se expresa desde P como v= wk x r
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Estos vectores de k al ser perpendiculares tenemos la magnitud de velocidad como: v=rw Y la dirección se adquiere al girar 90 grados al sentido de rotación de dicha placa Al hacer las sustituciones en la formula, la aceleración del punto P, se obtiene:



Al descomponer a en las componentes tangencial y normal :



ECUACIONES QUE DEFINEN LA ROTACIÓN DE UN CUERPO RÍGIDO ALREDEDOR DE UN EJE FIJO Aunque el movimiento de este es definida por una relación entre teta y una función conocida de t. en la practica rara vez ocurre esto, por ejemplo es posible que alfa se dé como una función de t, como una función de o como una función de w. Al recordar las relaciones tenemos que:
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Existen 2 casos en las que se presenta la rotación: 1. Rotación uniforme. Cuando la aceleración angular es cero. Lo que causa que también sea constante, y la coordenada angular está dada por la fórmula 2
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2. Rotación acelerada uniformemente. cuando, la aceleración angular es constante. Estas fórmulas relacionan la velocidad angular, la coordenada angular y el tiempo pueden decirse entonces que se asemeja al análisis anterior. La similitud entre las fórmulas derivadas aquí y aquellas obtenidas para el movimiento rectilíneo uniformemente acelerado de una partícula se define: 3



Para hacer uso de esto, se entiende que la fórmula (2) sólo se usa cuando alfa=0, y las fórmulas (3) sólo cuando alfa= constante. En cualquier otro caso, deben emplearse las fórmulas generales (3)
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Conclusión:



En este trabajo observaremos el comportamiento diferentes cuerpos dearotació rígidos al analizaremos plano inclinado de qué variables con del mismo. las que llegan la ybase planteamiento dinámico ya un otro energético respecto eje instantáneo de En este trabajo observamos el comportamiento de diferentes cuerpos rígidos al rodar sobre su eje, sin deslizar, por un plano inclinado y analizamos de qué variables dependen las velocidades con las que llegan a la base del mismo.



7





 View more...



Comments






















Report "Ensayo Dinamica"






Please fill this form, we will try to respond as soon as possible.


Your name




Email




Reason
-Select Reason-
Pornographic
Defamatory
Illegal/Unlawful
Spam
Other Terms Of Service Violation
File a copyright complaint





Description








Close
Submit















Share & Embed "Ensayo Dinamica"





Please copy and paste this embed script to where you want to embed



Embed Script




Size (px)
750x600
750x500
600x500
600x400





URL










Close











About | 
Terms | 
Privacy | 
Copyright | 
Contact



 
 
 










Copyright ©2017 KUPDF Inc.








 SUPPORT KUPDF


We need your help! 


Thank you for interesting in our services. We are a non-profit group that run this website to share documents. We need your help to maintenance this website.

	
Donate

	
Sharing







To keep our site running, we need your help to cover our server cost (about $400/m), a small donation will help us a lot.





	
Share on Facebook

	
Share on Google+

	
Tweet

	
Pin it

	
Share on LinkedIn

	
Send email




Please help us to share our service with your friends.








No, thanks! Close the box.








